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Moteurs asynchrones triphasés 2 vitesses 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
La vitesse d'un moteur asynchrone est fonction du nombre de paire de pôles (p) du moteur et 
de la fréquence (f) de la tension d'alimentation du moteur. 
 
 
  
 
 
Pour faire varier la vitesse, on peut donc agir sur la fréquence à l'aide d'un variateur de 
fréquence, ou sur le nombre de paire de pôles par deux procédés particuliers de bobinage du 
moteur dont nous allons traiter dans cette NT. 
 
1/ Moteur à enroulements séparés  
 
1.1/ constitution / fonctionnement 
 
Deux enroulements séparés totalement indépendants sont bobinés sur le même stator. 
Le nombre de pôles est différent, on obtient de ce fait deux vitesses fixes, mais pas 
progressives. 

Ex : 2/6 pôles : 3000 / 1000 tr/min   /   2/8 pôles : 3000 / 750 tr/min   /   4/6 pôles : 1500 / 1000 
tr/min. 
 
1.2/ repérage/couplage 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

Photo moteur LEROY SOMMER 

 
 
 
Deux 
enroulements 
séparés couplés 
en étoile 
 

p      (nombre de paire de pôles) 
60 x f  (Hz) 

N (tr/min) = 
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1.3/ exemple d'application 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
2/ Moteur à couplage de pôles (type Dahlander) 
 
 
2.1/ constitution / fonctionnement 
 
Ce type de moteur permet d'obtenir des rapports de vitesses de 1 à 2, exemple : 
 4/8 pôles : 1500/750 tr/min  ; 6/12 pôles : 1000/500 tr/min. 
Il possède 6 bornes : 
En petite vitesse (PV), le réseau est connecté sur les 3 bornes correspondantes (u1/v1/w1), En 
grande vitesse (GV), ces dernières sont reliées entre elles et le réseau est raccordé sur les 3 autres 
bornes (u2/v2/w2). 
Le démarrage du moteur  s'effectue en PV ou en GV. 
Généralement, ces moteurs ont un rendement peu élevé et un facteur de puissance faible. 
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2.2/ repérage/couplage 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
1.3/ exemple d'application 
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3/ Moteurs courants (source Leroy Sommer) 
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